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    18 novembre 2016  

  
    Technologies aérospatiales : décollage réussi pour le Laboratoire d’enseignement des systèmes intégrés en aérospatiale du Québec    |
    Lire
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    26 novembre 2019,
    Université du Québec,
    Un premier véhicule industriel autoguidé pour la chaire DIVEL
    L’équipe de la Chaire de recherche DIVEL a réalisé un premier véhicule industriel autoguidé fonctionnel, doté d’une intelligence de navigation. L’équipe de la Chaire bénéficiera de la collaboration étroite de chercheurs de Polytechnique Montréal, soit Jérôme Le Ny professeur agrégé au Département de génie électrique et Luc Baron professeur titulaire au Département de génie mécanique.  
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    19 novembre 2017,
    La Presse,
    Votre emploi est-il menacé par un robot?
    Luc Baron, professeur titulaire et directeur du Département de génie mécanique de Polytechnique Montréal, estime que le nombre d'emplois de techniciens va nécessairement augmenter pour faire fonctionner tous les systèmes automatisés imaginés par des équipes d'ingénieurs.  
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    5 novembre 2017,
    La Presse,
    La fièvre des robots
    Les expériences de programmation dès le primaire participent indirectement à la formation d'une relève en génie. Luc Baron, qui dirige le Département de génie mécanique de Polytechnique, en voit déjà les résultats.  
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